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Programas a realizar con la controladora INVES

Esquema de Conexiones Proyecto-Controladora

Mswlogo5.a - Descargar

PICAXE Programming Editor - Software Programacién PIC Basic y mediante diagramas
de Flujo

- Manual Programacién microcontrolador PICAXE

- Modelos de Examen de Robética - Solucién

- Modelo de Examen Robética ll

- Ejercicio Robdtica - Puerta de Garaje

- Modelo de Proyecto con PIC

- Video funcionamiento de KIT Semaforo progrmado con PIC
- Examen Robética resuelto
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