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    -  Programas a realizar  con la controladora INVES  
    -  Esquema de Conexiones  Proyecto-Controladora  
    -  Mswlogo5.a - Descargar   
    -  PICAXE Programming Editor  - Software Programación PIC Basic y mediante diagramas
de Flujo

  
    -  Manual Programación microcontrolador PICAXE   
    -  Modelos de Examen de Robótica  - Solución   
    -  Modelo de Examen Robótica II   
    -  Ejercicio Robótica - Puerta de Garaje   
    -  Modelo de Proyecto con PIC   
    -  Video  funcionamiento de KIT Semáforo progrmado con PIC  
    -  Examen Robótica resuelto   
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web/tecnologia_4eso/robotica/Programas_controladora.pdf
web/tecnologia_4eso/robotica/conexiones_controladora.pdf
http://observatorio.cnice.mec.es/modules.php?op=modload&amp;name=News&amp;file=article&amp;sid=168&amp;mode=thread&amp;order=0&amp;thold=0
http://www.rev-ed.co.uk/software/bas805.exe
web/tecnologia_4eso/robotica/tutorial_picaxe.pdf
web/tecnologia_4eso/robotica/modelo_examenes_robotica.pdf
web/tecnologia_4eso/robotica/modelo_examenes_robotica_resueltos.pdf
web/tecnologia_4eso/robotica/modelo_examen_robotica_2.pdf
web/tecnologia_4eso/robotica/proyecto_puerta_garaje.pdf
web/tecnologia_4eso/robotica/circuito_picaxe/index.html
http://www.youtube.com/watch?v=QH84324178A
web/tecnologia_4eso/robotica/examen_robotica_junio_2010_resuelto.pdf

