Modelo de Examen Control y Robotica

Disefiar el programa, diagrama de flujo y el esquema de conexiones para 3 Pulsadores: A(NA),
B(NA) y C(NC) y 1 Led de sefializacién(D1) y un motor(M)

e Conectaremos INd=AIN3=B IN2=C D1=0UTO M=0UT1
Entradas digitales, Led con resistencia de protecciéon y motor amplificado por

transistores

Algoritmo de funcionamiento:

1) Elsistema esta ala espera de que se pulse Ay C
a. SisepulsaAyCseenciende el LED

2) Elsistema esta a la espera de que se pulse B
a. Sise pulsa B el LED se enciende intermitentemente durante 5 sg.
b. A continuacién se apaga el LED durante 2 sg
c. Elmotor se pone en marcha

3) Elsistema esta a la espera de que vuelva a pulsar Ao C
a. Sise pulsa A o Cse detiene el motor
b. Esperamos 1sg
c. Elsistema vuelve al punto 1

PICAXE-O8M

svOr U spov
Serialin 2 7 [0 Out 0/ Serial Out / Infraout
ADC4/0ut4/in4 O3 (1 In1/0ut1/ADC 1
Infrain/ In3 O« [ In2/0ut 2/ADC 2/pwm 2 /fune

[ T -




